1.B. Omdw najwazniejsze metody planowania bezkolizyjnych sciezek dla robotéw mobilnych.

2.B. Wymien podstawowe typy silnikow pradu statego i krétko oméw ich charakterystyki zewnetrzne.

3.B. Oméw systemy i czujniki umozliwiajace pozyskiwanie danych o otoczeniu oraz nawigacje
robotéw mobilnych.

4.B. Przedstaw réznice pomiedzy liniowymi i przetgczanymi uktadami przetwornic DC/DC.

5.B. Oméw cechy , inteligentnego budynku”.

6.B. Korzystajgc z wykresu Moliera oméw podstawowe procesy obrébki powietrza (nagrzewanie,
chtodzenie, nawilzanie, osuszanie).

7.B. Opisz podstawowe metody segmentacji obrazu. Co zyskujemy dzieki segmentacji? Do czego
moze by¢ przydatna?

8.B. Oméw podstawowe metody wykrywania krawedzi w obrazie.

9.B. Podaj definicje procesordow sygnatowych i cechy charakterystyczne odrdzniajgce te klase
uktaddw od uniwersalnych mikroprocesoréow.

10.B. Opisz, na przyktadzie konkretnego urzadzenia, podejscie mechatroniczne do projektowania
urzadzen.



